SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

« ZEWNETRZNE ROBOTY SANITARNE

Temat : Budowa wewnetrznej sieci kanalizacji
deszczowej z przebudowg przytacza
kanalizacji sanitarnej na terenie dziatki
nr 10937 przy Al. Legionow 9 w tomzy

Adres : 18-400 Lomza, Al. Legiondw 9
dz. nr 10937

Inwestor : OKREGOWA KOMISJA EGZAMINACYJNA
W LOMZY
18-400 Lomza, Al. Legiondw 9

NAZWA | KOD WSPOLNEGO SLOWNIKA ZAMOWIEN :

CPV 45231110-9 Roboty budowlane w zakresie kladzenia rurociggow

CPV 28830000-9 Studzienki kanalizacyjne

CPV 45232452-5 Roboty odwadniajgce

CPV 45232454-9 Roboty budowlane w zakresie zbiornikéw wod deszczowych

CPV 45232152-2 Roboty budowlane w zakresie przepompowni

CPV 45232130-2 Rurociggi do odprowadzania wéd deszczowych

CPV 45232440-8 Roboty budowlane w zakresie budowy rurociggéw do odprowadzania
Sciekow

Sporzadzit :

LOMZA - 11 kwiecien 2016 r



SPECYFIKACJA TECHNICZNA

WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
W ZAKRESIE ZEWNETRZNYCH SIECI SANITARNYCH

S.01. WSTEP

1. Przedmiot SST

Przedmiotem szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania

dotyczgce wykonania

i odbioru robot zewnetrznych sieci sanitarnych

zwigzanych z budowg kanalizacji deszczowej i przebudowg przytgcza

kanalizacji sanitarne;.

nr 10937

Inwestycja przewidziana jest wylgcznie na dziatce

2, Zakres zastosowania SST
Specyfikacje techniczne dla wykonania i odbioru zewnetrznych sieci

sanitarnych stanowig wzor wymagan technicznych

i organizacyjnych,

dotyczgcych procesu realizacji i kontroli jako$ci robot. Sg one podstawa,
ktdérej spetnienie warunkuje uzyskanie odpowiednich cech eksploatacyjnych.
SST uwzgledniajg wymagania Inwestora i mozliwosci Wykonawcy w
krajowych warunkach wykonawstwa robo6t. SST opracowane sg w oparciu o
obowigzujgce normy, normatywy i wytyczne.
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Kanalizacja. Przewody kanalizacyjne. Wymagania i
badania przy odbiorze.

Wtazy kanatowe. Klasa B, C, D.

Skrzynki zeliwne wpustow deszczowych. Wymagania
i badania.

Skrzynki zeliwne wpustow deszczowych. Klasa A.
Skrzynki zeliwne wpustow deszczowych. Klasa B.
Kanalizacja. Studzienki kanalizacyjne.

Sie¢ kanalizacyjna zewnetrzna. Obiekty i elementy
wyposazenia.

Wodociggi i kanalizacje. Urzadzenia i sie¢
zewnetrzna. Oznaczenia graficzne.

Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie
wykonywania i wymagania przy odbiorze.
Przewody podziemne. Roboty ziemne. Wymagania i
badania przy odbiorze.

Wodociagi i kanalizacje. Urzadzenia i sie¢
zewnetrzna. Oznaczenia graficzne.

Armatura i rurociggi. Srednice nominalne.
Instalacje zewnetrzne kanalizacyjne. Wymagania i
badania przy odbiorze.

Rury i ksztattki z betonu i zelbetu. Wymagania.
Klasy rur i ksztattek z PP

Studnie kanalizacyjne z tworzyw sztucznych.



4,

PN-EN 1917 Wymagania dla studni rewizyjnych zelbetowych

Wszelkie stosowane materiaty powinny by¢ nowe, odpowiada¢ Polskim
Normom oraz posiada¢ dopuszczenie do stosowania w budownictwie jak
réwniez co najmniej jeden z nizej wymienionych dokumentow :

- atest B,

- certyfikat zgodnosci z PN

- aprobate techniczng ,

- certyfikat zgodnosci z UE.

Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej obejmujg
wymagania ogolne wspolne dla robo6t objetych nizej wymienionymi

specyfikacjami :

S.0. Ogdlne warunki techniczne wykonania i odbioru robot zewnetrznych
S.1. Zewnetrzna kanalizacja deszczowa

Podstawa opracowania

4.1. Prawo Zaméwien Publicznych z dnia 29.01.2004 (Dz.U.19, poz.177)

Z pOzniejszymi zmianami

4.2 . Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 02.09.2004 w sprawie

5.
5.1

szczego6towego zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji
technicznych wykonania i odbioru robét budowlanych oraz programu
funkcjonalno-uzytkowego.

Dokumenty odniesienia
Projekt budowlany — wykonawczy zewnetrznych sieci sanitarnych

5.2.  Wymagania i zalecenia Inwestora na zakres objety zamowieniem.
5.3. Wykonane przez Zleceniobiorce ofertowe przedmiary robét i kosztorys

na zakres objety zamdwieniem.

5.4. Ustawa Prawo Budowlane z dnia 07.07.1994 r. z pézn. zmianami.
5.5. Rozporzadzenie Min. Infrastruktury w sprawie warunkéw technicznych,

jakim powinny odpowiadac¢ budynki i ich usytuowanie, z dnia
12.04.2002 r. (Dz. U. 75) z p6z. zmianami

5.6. Wymagania Techniczne COBRTI INSTAL Zeszyt 9. -Warunki

6.

6.1.

Techniczne wykonania i odbioru sieci kanalizacyjnych — 2003 r
Zewnetrzne sieci kanalizacyjne sktadaja sie z nastepujacych robét :
Roboty montazowe zewnetrznej sieci kanalizacji deszczowej

Wykonanie sieci kanalizacji deszczowej ma na celu odprowadzenie wod

opadowych i roztopowych z terenu dziatki 10937. Gtéwnym zamiarem budowy
wewnetrznej sieci deszczowej jest za pomocg przykanalikow wychwycenie w
100% wod  opadowych z istniejgcych rur spustowych rynien, czyli opadéw z
catego dachu. Istotng sprawg bedzie rowniez odwodnienie powierzchni
utwardzonych za pomocg wpustdéw, co zapobiegnie przedostawaniu sie wod w
obrebie drzwi wejsciowych od tytu budynku — najnizszy punkt sokosciowy.



Pozwoli to na brak podtopien istniejgcego budynku, ktory jest obiektem
zabytkowym i jest pod opiekg Konserwatora Zabytkow.

Wody opadowe i roztopowe odprowadzone zostang grawitacyjnie krytym kanatem
deszczowym, zlokalizowanym wokot istniejgcego budynku OKE. Znaczgca czesé
trasy przebiegata bedzie w terenie zielonym. Projektuje sie dwa ciggi sieci KD z
wigczeniem do tej samej projektowanej studni D14, oddalonej o 9,7m od chodnika
pasa drogowego Al. Legiondw, a tym samym granicy dziatki 10937. Pierwszy ciag
KD obejmuje swym zasiegiem teren dziatki bedacy w trwatym ogrodzeniu
wewnatrz dziedzinca, a drugi ciagg KD to teren wzdtuz frontu budynku od Al.
Legionéw. Ze wzgledu na niewielki miejski kolektor wod deszczowych w Al
Legiondw — DN 400 mm, zdecydowano sie na zaprojektowanie zbiornika
retencyjnego w mozliwie najwyzszym i centralnym punkcie dziatki. Zapobiegnie to
podtopieniu zbiornika od mozliwej cofki Sciekédw deszczowych z Kkolektora
miejskiego przy opadach nawalnych deszczu, przekraczajgcego normy projektowe
i czas jego trwania, tj. powyzej 150 I/sxha przy czasie t>40 minut. Taka sytuacja
miata miejsce 27.05.2013 r. Dlatego tez zdecydowano sie na ostatnigj
projektowanej studni do kolektora (D14), zamontowa¢ automatyczne klapy zwrotne
(zasuwy burzowe DN160 i DN200), zapobiegajgce cofce z kolektora miejskiego.
Wewnetrzna sie¢ kanalizacji deszczowej z wigczeniem do miejskiego kolektora
wod deszczowych za pomocg istniejgcej studzienki na terenie dziatki OKE o nr
10937 : budowie podlega sie¢ o diugosci L=153,2 m wraz z przykanalikami od rur
spustowych rynien i wpustéw drogowych o dtugosci L=93,1m, ze studniami z
tworzyw sztucznych i kregow betonowych o srednicach od 425 mm do 1,5m w
ilosci szt.16. Wyjatkiem bedzie zbiornik retencyjny wéd opadowych o $rednicy DN
3,0m, ktérego zagtebienie wyniesi H=3,9 m. Wykop pod ten zbiornik bedzie
uprzednio zabezpieczony petnym szalunkiem w postaci stalowych wyprasek,
celem unikniecia ewentualnego obsuniecia sie ziemi. Pozostaty wykop bedzie
ksztattowat sie na gtebokosciach od H=0,9 m do H=2,8 m.Do budowy wewnetrznej
sieci deszczowej rowniez uzyte bedg ekologiczne rury z polipropylenu o
Srednicach od DN 110 mm do DN 315 mm.

6.2. Roboty montazowe przytagcza kanalizacji sanitarnej

Przytgcze kanalizacji sanitarnej od strony budynku zostanie przepiete po
zewnetrznej stronie i wtgczone w istniejgce od strony dziatki 10939/29- siegacza
Al. Legionéw w Os. Boh.M.Cassino, na terenie dziatki 10937. Polegac¢ to bedzie na
rozpieciu istniejgcego przytgcza i wbudowaniu nowej studni z kregébw betonowych
DN 1,2 m. Pozostate dane tak jak w czesci opisowej i rysunkowej projektu
budowlanego.
Zakres planowanej inwestycji obejmuije:
przebudowe odcinka, ktory nie posiada wymaganego spadku i jest w duzej mierze
zanieczyszczony Sluzem utwardzonym, niemozliwym do wyptukania. Przebudowie
podlega caty odcinek o dtugosci L=51,6 m na ekologiczne rury z polipropylenu o
srednicy DN200 mm i budowe nowych studni z kregow betonowych o srednicy 1,2
m w ilosci szt. 3; Wykopy bedg prowadzone na gtebokosciach od 1,5 m do 2,5 m;

6.3. Roboty ziemne

Roboty ziemne prowadzi¢ zgodnie z normg branzowg BN-83/8036/02. Przed
przystgpieniem do robot nalezy wytyczyC trasy projektowanych sieci zgodnie
z Projektem Budowlanym. Wytyczenie winien wykonacC uprawniony Geodeta.
Z uwagi na niewielkie wystepujgce uzbrojenie i istniejgce, wykonanie wykopow



przewidziano 10% jako wykopy reczne i 90% wykopy mechaniczne. Umocnienie
Scian wykopéw wykonaé poprzez zastosowanie wyprasek metalowych lub
szalunku przesuwnego. Na okres wykonywania robot ziemnych nalezy zapewnic
wystarczajgcg ilos¢ przejs¢ dla pieszych i pojazdow mechanicznych. Wykopy
prawidtowo zabezpieczy¢ barierami, znakami drogowymi i na okres nocny
oswietlic.

Po odbiorze technicznym i pomiarach geodezyjnych mozna przystgpi¢ do
zasypania wykopow. Zasypke wykopow w pierwszej fazie dokonac recznie do
wysokosci 20 cm nad wierzch rurociggow. Pozostatg zasypke prowadzi¢
mechanicznie z warstwami ubijajgcymi co 30cm — zageszczenie.

W ramach prowadzonych robét sanitarnych Wykonawca winien uzyska¢ wszelkie
zgody, opinie i uzgodnienia z instytucji nadzorujgcych w/w roboty. Wykonawca
winien wykonaC i przedstawic celem uzgodnienia 2z Inwestorem -
HARMONOGRAM ZEWNETRZNYCH ROBOT SANITARNYCH w oparciu o
sporzgdzony plan BIOZ.

7. WYMAGANIA W STOSUNKU DO OFERENTA.

7.1 Wykonawca winien sie wykaza¢ doswiadczeniem zawodowym dotyczgcym
niniejszego przedsiewziecia lub robot zblizonych z referencjami z ostatnich 3
lat. Wartos¢ rob6t — minimum 100.000 zt.

7.2. Zatrudnienie: minimum 8 osob

7.3. Czas reakcji (dojazdu na zgtoszenie) — maksimum 4 godziny

7.4. Zatrudnianie osob z uprawnieniami budowlanymi w zakresie instalacji

sanitarnych oraz przynaleznoscig do Izby Inzynierow Budownictwa

7.5. Zatrudnianie wyfgcznie oséb przeszkolonych w zakresie BHP

7.6. Posiadanie koparko-tadowarki, minikoparki oraz samochodu

samowytadowczego.

7.7. Posiadanie zaplecza warsztatowo — magazynowego

8. WYKONANIE ROBOT SPECJALISTYCZNYCH
8.1. Ogdélne wymagania dotyczace robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robét oraz za ich
zgodnos¢ z wymaganiami Inwestora.
8.1.1. Przekazanie placu budowy
Inwestor przekaze Wykonawcy teren budowy wraz okreslonymi
wymaganiami.
8.1.2. Zgodnos$c¢ robot z ST

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty winne by¢ zgodne
z wymaganiami Inwestora. W ustaleniach obowigzuje zapis inspektora
nadzoru w Dzienniku Budowy

8.1.3. Zabezpieczenie robodt

Wykonawca odpowiada =za zabezpieczenie stanowisk pracy

i wykonywanie robét zgodnie ze sztukg budowlang, przepisami BHP i ppoz.
W czasie wykonywania robot Wykonawca zapewni bezpieczenstwo
pracujgcemu personelowi, pojazdom na parkingach, a takze zapewni ciggty
dojazd do punktéw redukcyjnych gazu, $mietnikbw oraz wejsé
gospodarczych. Przed przystgpieniem do robét osoba kierujgca robotami
powinna poinformowaé inspektora nadzoru o charakterze tych robot
i Srodkach bezpieczenstwa jakie bedg stosowane w czasie trwania robot.

8.1.4. Ochrona przeciwpozarowa



Wykonawca bedzie przestrzegat przepisdw ochrony przeciwpozarowej oraz
bedzie utrzymywat sprawny sprzet przeciwpozarowy. Farby, rozpuszczalniki,
materiaty spawalnicze nalezy sprowadza¢ w ilosciach niezbednych do
biezgcego stosowania. Nie przewiduje sie magazynowania i stosowania
substancji i preparatow niebezpiecznych. Prace polegajgce na zgrzewaniu
mogg odbywaé sie tylko przy asekuracji drugiego pracownika i muszg by¢
zabezpieczone sprzetem przeciwpozarowym (gasnica proszkowa 6 kg lub
wieksza).

8.1.5. Ochrona wiasnosci publicznej i prywatnej
Wykonawca odpowiada za ochrone istniejgcych instalacji oraz wyposazenia
w pomieszczeniach stanowigcych przekazany front rob6t oraz na drogach
transportu, wskazanych przez Zamawiajgcego.

8.1.6. Bezpieczenstwo i higiena pracy
Podczas realizacji robét Wykonawca ma obowigzek przestrzegania wszelkich
przepisow dotyczgcych bezpieczenstwa i higieny pracy, a w szczegolnosci
Rozporzagdzenia Ministra Budownictwa i Przemystu Materiatbw Budowlanych z
dnia 28.03.1972 w sprawie ogodlnych przepisdw bezpieczenstwa i higieny pracy
przy wykonywaniu robo6t budowlano - montazowych i remontowych.

8.2. Materialy

Uzyte materiaty powinny by¢é dopuszczone do obrotu i powszechnego lub
jednostkowego stosowania w budownictwie. Nowe materiaty i substancje nalezy
dostarcza¢ w oryginalnych opakowaniach i ilosciach niezbednych do biezgcego
zuzycia. Wykonawca zobowigzany jest uzyskaC przed zastosowaniem
materiatdw i urzgdzen aprobate inspektora nadzoru. W tym celu zobowigzany
jest przedstawi¢ z odpowiednim wyprzedzeniem szczego6towe informacije
dotyczgce materiatdw oraz odpowiednie aprobaty i certyfikaty. W przypadku
zastosowania materiatdow nie odpowiadajgcych wymaganiom zostang one
zdemontowane i wywiezione poza teren budowy na koszt Wykonawcy.

8.3. Sprzet

Sprzet i urzgdzenia uzywane do wykonywania robét powinny by¢ bezpieczne,
sprawne, sprawdzone i winny posiada¢c odpowiednie Swiadectwa
dopuszczajgce do uzytkowania , tam gdzie jest to wymagane przepisami.
Stosowane na budowie urzgdzenia elektryczne muszg spetnia¢ wymogi ochrony
przeciwporazeniowe;.

8.4.Transport

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu,
ktore nie wptyng niekorzystnie na jakos¢ i witasciwosci przewozonych
materiatdw. Wykonawca bedzie usuwac na biezgco, na wiasny koszt wszelkie
zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz
na terenie inwestora.

8.5. Wykonanie roboét



Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robo6t zgodnie z umowg oraz
za jako$¢ zastosowanych materiatéw i wykonywanych roboét, a takze za ich
zgodnosc¢ z instrukcjami producentow urzgdzen i materiatdw, harmonogramem
robot oraz poleceniami Inwestora. Nastepstwa jakiegokolwiek wtasnego btedu w
robotach spowodowanego przez Wykonawce zostang przez niego poprawione
na jego koszt. Niezbedna jest koordynacja przez kierujgcego robotami robét
demontazowych oraz montazowych.

8.6. Kontrola jakosci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robét i jakos¢ zastosowanych
materiatéw.

8.7. Odbior robot

8.7.1. Rodzaje odbiorow robot
Roboty podlegajg nastepujgcym etapom odbioru dokonywanych przez
Inwestora przy udziale Wykonawcy:
a) odbidr robot zanikowych i ulegajgcych zakryciu
b) odbidr koncowy

8.7.2. Odbidér robot zanikowych i ulegajgcych zakryciu
Odbidr robot zanikowych i ulegajacych zakryciu polega na ocenie ilosci i jakoSci
wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegajg zakryciu.
Odbioru dokonuje Inspektor Nadzoru.

8.7.3. Odbidér koncowy
Odbior koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot
w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci. Catkowite zakonczenie robét oraz
gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce
wpisem do Dziennika Budowy z bezzwtocznym powiadomieniem na pismie o
tym Inwestora. Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznaczona przez
Zamawiajgcego w obecnosci Inwestora i Wykonawcy. Komisja odbierajgca
roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie przedtozonych dokumentow,
wynikow badan, pomiardw oraz ocenie wizualne;.

9. Wymagania i badania i przy odbiorze
Zakres badan przy odbiorze na podstawie “Warunkdéw technicznych wykonania
i odbioru”~ Wymagania techniczne COBRTI INSTAL- wyszczegodlnione w
punkcie 3 niniejszego opracowania.

SZCZ’EGC')LOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA STANOWI INTEGRALNA
CZESC Z PROJEKTEM BUDOWLANYM | PRZEDMIAREM ROBOT

Opracowat:
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